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产
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M3系列

E MC E N  6 1 8 0 0 - 3

E N  5 5 0 1 1
E N  5 5 0 1 4 - 1
E N  5 5 0 1 4 - 2
E N  6 1 0 0 - 3- 2
E N  6 1 0 0 - 3- 3

L V D E N  6 1 8 0 0 - 5 - 1
E N  6 0 0 34 - 1
E N  6 0 0 34 - 5

( S T O )
U L 6 1 8 0 0 - 5 - 2 ( S I L 2 )
I E C 6 1 5 0 8
I S O 1 38 4 9 - 1 ( P L  d )

U L U L  6 1 8 0 0 - 5 - 1
U L  1 0 0 4 - 1
U L  1 0 0 4 - 6

C S A C 2 2 . 2  N o . 2 7 4 - 1 3 C S A  C 2 2 . 2  N o . 1 0 0

C l a ss B  ( 1 30 ) 0  ~  4 0 - 2 0  ~  6 0
I P 6 5 ( )     2 0  ~  8 5 % R H  ( )

    1 0 0 0 m 以

    4 9 m / s 2 以 1 0  ~  6 0 H z ( )

  

  

系 。 ，

， ， 。

， ， ， 以 ； ， ，

， 。

系列 4 0 m m 6 0 m m 8 0 m m 1 30 m m
 N · m 0 . 32 1 . 5 3. 2 1 8 . 5

 V D C 2 4
 W ( 2 0 ℃ ) 6 . 3 7 . 2 9 . 6 2 4 . 3
A 0 . 2 6 0 . 3 0 . 4 1 . 0 5

，2 0 ℃  < 7 0 m s
< 2 5 m s

1 8 . 5 V D C  m a x. ( a t  2 0 ℃)

( 、 ) 。 ，

。 ， 。
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1 4 5 5 54 9 . 5 5

6

5

15
0

14
0

7 0

1 7 6 . 5 6 55 7 . 5 5 . 2

7 . 5

5
14

0

Ø 5 . 2
7 0

15
0

1 7 3. 47 5
5 . 2 8 2

6

6
13

8

Ø 5 . 2

7 0

15
0

1 4 5 4 135 . 5
5

6

5

15
0

14
0

Ø 5

Ø 5 . 2

7 0

  ( m m )

    M3D V - 2 1 A 8 ( 1 0 0 / 2 0 0 W )

    M3D V - 2 3A 0 ( 4 0 0 W )

    M3D V - 2 4 A 5 ( 7 5 0 W )

    M3D V - 2 6 A 0 ( 1 . 0 k W )
        M3D V - 2 1 0 A ( 1 . 5 k W )
        M3D V - 2 1 3A ( 2 . 0 k W )

   

1 4 5 5 54 9 . 5 5

6

5

15
0

14
0

7 0

1 7 6 . 5 6 55 7 . 5 5 . 2

7 . 5

5
14

0

Ø 5 . 2
7 0

15
0

1 7 3. 47 5
5 . 2 8 2

6

6
13

8

Ø 5 . 2

7 0

15
0

1 4 5 4 135 . 5
5

6

5

15
0

14
0

Ø 5

Ø 5 . 2

7 0

1 4 5 5 54 9 . 5 5

6

5

15
0

14
0

7 0

1 7 6 . 5 6 55 7 . 5 5 . 2

7 . 5

5
14

0

Ø 5 . 2
7 0

15
0

1 7 3. 47 5
5 . 2 8 2

6

6
13

8

Ø 5 . 2

7 0

15
0

1 4 5 4 135 . 5
5

6

5

15
0

14
0

Ø 5

Ø 5 . 2

7 0

1 4 5 5 54 9 . 5 5

6

5

15
0

14
0

7 0

1 7 6 . 5 6 55 7 . 5 5 . 2

7 . 5

5
14

0

Ø 5 . 2
7 0

15
0

1 7 3. 47 5
5 . 2 8 2

6

6
13

8

Ø 5 . 2

7 0

15
0

1 4 5 4 135 . 5
5

6

5

15
0

14
0

Ø 5

Ø 5 . 2

7 0
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  系

低惯量 中惯量 高惯量
低额定速度

( )  ( )  ( )  

W m m r p m m m r p m m m  r p m

1 0 0 □4 0

30 0 0
（6 0 0 0 ）

2 0 0 □6 0

30 0 0
( 6 0 0 0 )

4 0 0 □6 0 □6 0
7 5 0 □8 0 □8 0
8 5 0 □1 30

1 5 0 0
( 30 0 0 )

1 0 0 0 □8 0
1 0 0 0 □1 0 0 □1 30

2 0 0 0
( 30 0 0 )

1 30 0 □1 30
1 5 0 0 □1 0 0 □1 30
1 8 0 0 □1 30
2 0 0 0 □1 0 0 □1 30
2 5 0 0 □1 0 0
30 0 0 □1 0 0 □1 30

*  □1 0 0  。

S M3  L  -  1 3  1   A  A  N   D   V   -  * * *  
S M3 系列

N ，

V ， ，

K ，

D
M

N
B ( 2 4 V D C )  

A 2 0 - b i t  
B 1 7 - b i t  
1 2 0 - b i t  
3 1 7 - b i t  

L
M
H

0 4 4 0 m m
0 6 6 0 m m
0 8 8 0 m m
1 0 1 0 0 m m
1 3 1 30 m m

A 2 2 0 V A C

1 1  S t a c k s
2 2  S t a c k s
3 3 S t a c k s
4 4  S t a c k s
5 5  S t a c k s
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系列 ( m m ) ( w a t t s ) ( N · m ) ( N · m ) ( r p m ) ( r p m ) A ( r m s ) A ( r m s )
2 0 - b i t 2 0 - b i t 1 7 - b i t  1 7 - b i t

( )

- P  - R  
R S - 4 8 5

- E C  
E t h e r C A T

- C  
C A N o p e n

- I P  
E t h e r N e t / I P

4 0 1 0 0 0 . 32 1 . 2 8

30 0 0 6 0 0 0

1 . 2 5 . 9 S M3L - 0 4 2 A 1 D V S M3L - 0 4 2 A A D V S M3L - 0 4 2 A 3 D V S M3L - 0 4 2 A B D V
M3D V - 2 1 A 8 P     M3D V - 2 1 A 8 R M3D V - 2 1 A 8 E C M3D V - 2 1 A 8 C M3D V - 2 1 A 8 I P

6 0
2 0 0 0 . 6 4 1 . 9 1 . 5 5 . 4 S M3L - 0 6 1 A 1 D V S M3L - 0 6 1 A A D V S M3L - 0 6 1 A 3 D V S M3L - 0 6 1 A B D V

4 0 0 1 . 2 7 3. 8 2 . 8 1 0 S M3L - 0 6 2 A 1 D V S M3L - 0 6 2 A A D V S M3L - 0 6 2 A 3 D V S M3L - 0 6 2 A B D V M3D V - 2 3A 0 P M3D V - 2 3A 0 R M3D V - 2 3A 0 E C M3D V - 2 3A 0 C M3D V - 2 3A 0 I P

8 0
7 5 0 2 . 4 6 . 7 4 . 5 1 4 S M3L - 0 8 3A 1 D V S M3L - 0 8 3A A D V S M3L - 0 8 3A 3 D V S M3L - 0 8 3A B D V M3D V - 2 4 A 5 P M3D V - 2 4 A 5 R M3D V - 2 4 A 5 E C M3D V - 2 4 A 5 C M3D V - 2 4 A 5 I P

1 0 0 0 3. 2 9 . 6 5 . 6 1 9 S M3L - 0 8 4 A 1 D V S M3L - 0 8 4 A A D V S M3L - 0 8 4 A 3 D V S M3L - 0 8 4 A B D V M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

6 0 4 0 0 1 . 2 7 3. 8 2 . 8 1 0 S M3M- 0 6 2 A 1 D V S M3M- 0 6 2 A A D V S M3M- 0 6 2 A 3 D V S M3M- 0 6 2 A B D V M3D V - 2 3A 0 P M3D V - 2 3A 0 R M3D V - 2 3A 0 E C M3D V - 2 3A 0 C M3D V - 2 3A 0 I P

8 0 7 5 0 2 . 4 6 . 7 4 . 5 1 4 S M3M- 0 8 3A 1 D V S M3M- 0 8 3A A D V S M3M- 0 8 3A 3 D V S M3M- 0 8 3A B D V M3D V - 2 4 A 5 P M3D V - 2 4 A 5 R M3D V - 2 4 A 5 E C M3D V - 2 4 A 5 C M3D V - 2 4 A 5 I P

1 30

1 0 0 0 4 . 7 7 1 4 . 3

2 0 0 0 30 0 0

5 . 4 1 6 . 9 _ _ S M3M- 1 32 A A MV S M3M- 1 32 A 3 MV _ _ M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

1 5 0 0 7 . 1 6 2 1 . 5 8 . 5 2 6 _ _ S M3M- 1 33A A MV S M3M- 1 33A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 0 A R F M3D V - 2 1 0 A E C X M3D V - 2 1 0 A C X M3D V - 2 1 0 A I P X

2 0 0 0 9 . 5 5 2 8 . 6 1 1 32 . 7 _ _ S M3M- 1 34 A A MV S M3M- 1 34 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 3A R F M3D V - 2 1 3A E C X M3D V - 2 1 3A C X M3D V - 2 1 3A I P X

30 0 0 1 4 . 3 4 2 . 9 1 6 . 4 4 9 _ _ S M3M- 1 35 A A MV S M3M- 1 35 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 8 A R F M3D V - 2 1 8 A E C X M3D V - 2 1 8 A C X M3D V - 2 1 8 A I P X

1 30

8 5 0 5 . 39 1 6 . 2

1 5 0 0 30 0 0

6 1 9 _ _ S M3H - 1 32 A A MV S M3H - 1 32 A 3 MV _ _ M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

1 30 0 8 . 34 2 5 9 . 6 2 9 . 6 _ _ S M3H - 1 33A A MV S M3H - 1 33A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 0 A R F M3D V - 2 1 0 A E C X M3D V - 2 1 0 A C X M3D V - 2 1 0 A I P X

1 8 0 0 1 1 . 5 34 . 5 1 3 4 5 _ _ S M3H - 1 34 A A MV S M3H - 1 34 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 3A R F M3D V - 2 1 3A E C X M3D V - 2 1 3A C X M3D V - 2 1 3A I P X

1 9
1 5
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系列 ( m m ) ( w a t t s ) ( N · m ) ( N · m ) ( r p m ) ( r p m ) A ( r m s ) A ( r m s )
2 0 - b i t 2 0 - b i t 1 7 - b i t  1 7 - b i t

( )

- P  - R  
R S - 4 8 5

- E C  
E t h e r C A T

- C  
C A N o p e n

- I P  
E t h e r N e t / I P

4 0 1 0 0 0 . 32 1 . 2 8

30 0 0 6 0 0 0

1 . 2 5 . 9 S M3L - 0 4 2 A 1 D V S M3L - 0 4 2 A A D V S M3L - 0 4 2 A 3 D V S M3L - 0 4 2 A B D V
M3D V - 2 1 A 8 P     M3D V - 2 1 A 8 R M3D V - 2 1 A 8 E C M3D V - 2 1 A 8 C M3D V - 2 1 A 8 I P

6 0
2 0 0 0 . 6 4 1 . 9 1 . 5 5 . 4 S M3L - 0 6 1 A 1 D V S M3L - 0 6 1 A A D V S M3L - 0 6 1 A 3 D V S M3L - 0 6 1 A B D V

4 0 0 1 . 2 7 3. 8 2 . 8 1 0 S M3L - 0 6 2 A 1 D V S M3L - 0 6 2 A A D V S M3L - 0 6 2 A 3 D V S M3L - 0 6 2 A B D V M3D V - 2 3A 0 P M3D V - 2 3A 0 R M3D V - 2 3A 0 E C M3D V - 2 3A 0 C M3D V - 2 3A 0 I P

8 0
7 5 0 2 . 4 6 . 7 4 . 5 1 4 S M3L - 0 8 3A 1 D V S M3L - 0 8 3A A D V S M3L - 0 8 3A 3 D V S M3L - 0 8 3A B D V M3D V - 2 4 A 5 P M3D V - 2 4 A 5 R M3D V - 2 4 A 5 E C M3D V - 2 4 A 5 C M3D V - 2 4 A 5 I P

1 0 0 0 3. 2 9 . 6 5 . 6 1 9 S M3L - 0 8 4 A 1 D V S M3L - 0 8 4 A A D V S M3L - 0 8 4 A 3 D V S M3L - 0 8 4 A B D V M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

6 0 4 0 0 1 . 2 7 3. 8 2 . 8 1 0 S M3M- 0 6 2 A 1 D V S M3M- 0 6 2 A A D V S M3M- 0 6 2 A 3 D V S M3M- 0 6 2 A B D V M3D V - 2 3A 0 P M3D V - 2 3A 0 R M3D V - 2 3A 0 E C M3D V - 2 3A 0 C M3D V - 2 3A 0 I P

8 0 7 5 0 2 . 4 6 . 7 4 . 5 1 4 S M3M- 0 8 3A 1 D V S M3M- 0 8 3A A D V S M3M- 0 8 3A 3 D V S M3M- 0 8 3A B D V M3D V - 2 4 A 5 P M3D V - 2 4 A 5 R M3D V - 2 4 A 5 E C M3D V - 2 4 A 5 C M3D V - 2 4 A 5 I P

1 30

1 0 0 0 4 . 7 7 1 4 . 3

2 0 0 0 30 0 0

5 . 4 1 6 . 9 _ _ S M3M- 1 32 A A MV S M3M- 1 32 A 3 MV _ _ M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

1 5 0 0 7 . 1 6 2 1 . 5 8 . 5 2 6 _ _ S M3M- 1 33A A MV S M3M- 1 33A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 0 A R F M3D V - 2 1 0 A E C X M3D V - 2 1 0 A C X M3D V - 2 1 0 A I P X

2 0 0 0 9 . 5 5 2 8 . 6 1 1 32 . 7 _ _ S M3M- 1 34 A A MV S M3M- 1 34 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 3A R F M3D V - 2 1 3A E C X M3D V - 2 1 3A C X M3D V - 2 1 3A I P X

30 0 0 1 4 . 3 4 2 . 9 1 6 . 4 4 9 _ _ S M3M- 1 35 A A MV S M3M- 1 35 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 8 A R F M3D V - 2 1 8 A E C X M3D V - 2 1 8 A C X M3D V - 2 1 8 A I P X

1 30

8 5 0 5 . 39 1 6 . 2

1 5 0 0 30 0 0

6 1 9 _ _ S M3H - 1 32 A A MV S M3H - 1 32 A 3 MV _ _ M3D V - 2 6 A 0 R F M3D V - 2 6 A 0 E C X M3D V - 2 6 A 0 C X M3D V - 2 6 A 0 I P X

1 30 0 8 . 34 2 5 9 . 6 2 9 . 6 _ _ S M3H - 1 33A A MV S M3H - 1 33A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 0 A R F M3D V - 2 1 0 A E C X M3D V - 2 1 0 A C X M3D V - 2 1 0 A I P X

1 8 0 0 1 1 . 5 34 . 5 1 3 4 5 _ _ S M3H - 1 34 A A MV S M3H - 1 34 A 3 MV _ _ M3D V - 2 1 3A R F M3D V - 2 1 3A E C X M3D V - 2 1 3A C X M3D V - 2 1 3A I P X

1 9
1 5
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     - P - -    - R - - R S - 4 8 5

M3D V - 2 1 A 8 ■◆

M3D V - 2 3A 0 ■◆

M3D V - 2 4 A 5 ■◆

M3D V - 2 6 A 0 ■◆

/ ，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z 

M3D V - 2 1 0 A ■◆

M3D V - 2 1 3A ■◆

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

：  1 5 0 0  V A C ，1  m i n ，( ：2 0  m A )  [ 2 2 0 V A C  系列 ]

    ：0  ~  5 0 ℃ ( 4 5 ℃， )
：- 2 0 ℃ ~  6 5 ℃

    ：1 0  ~  8 5 % R H ，

    1 0 0 0 m 以

    9 . 8 m / s 2 以 ，1 0  ~  6 0 H z ( )

 ◆ 2 0 - b i t /
 ◆ 1 7 - b i t
 ◆ 1 7 - b i t

I / O

 ◆ - F / R ：1 0 ， ，2 4 V D C ，2 0 m A
 ◆ - X / N ：4 ， ，2 4 V D C ，2 0 m A

 ◆ - F / R ：6 ， ， 30 V D C ，30 m A  
 ◆ - X / N ：4 ， ， 30 V D C ，30 m A

* 1 2 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 2 b i t

2 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 0 m A

* 2

2 ( ，L i n e  R e ce i ve r ) ：
 ◆ ：5 / 2 4 V ， 1 μs， 5 0 0 kH z
 ◆ L i n e  R e ce i ve r ：5 V ， 0 . 1 2 5 μs， 4 MH z

4 ( 3 L i n e  D r i ve r ，1 )
 ◆ L i n e  D r i ve r ： A 、B 、Z
 ◆ ： Z

U S B P C

R S - 4 8 5 Mo d b u s/ R T U

4  ( MO D E ,  U P ,  D O W N ,  S E T )  
5 L E D

( )

* 3
1 .   2 .   3.   4 .   
5 .   6 .   7 .   
8 .  ,

S e r vo - O N  、 、 ／ 、 、 、 、
、 、 、 、 、

、 、 、 、 Q 、

( ) 、 ( ) 、S e r vo - R e a d y 、 、 、
、 、S e r vo - O N 、 、 、 、
、 、 、 、 、 ( 、 ) 、

、 、 、 、 、 、 、 、
、 ／ 、 、 、

* 4 - F / X

S T O * 4 - F / X

M3D V - 2 1 A 8 ■◆：0 . 8 kg                      M3D V - 2 6 A 0 ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 3A 0 ■◆：1 . 1 kg                      M3D V - 2 1 0 A ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 4 A 5 ■◆：1 . 6 kg                      M3D V - 2 1 3A ■◆：1 . 9 kg     

注：* 1 、* 2 、* 3、* 4 ， 1 6
       ■    ◆
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     - E C - - E t h e r C A T     - C - - C A N o p e n  

M3D V - 2 1 A 8 ■◆

M3D V - 2 3A 0 ■◆

M3D V - 2 4 A 5 ■◆

M3D V - 2 6 A 0 ■◆

/ ，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z 

M3D V - 2 1 0 A ■◆

M3D V - 2 1 3A ■◆

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

：  1 5 0 0  V A C ，1  m i n ， ( ：2 0  m A )  [ 2 2 0 V A C  系列 ]

    ：0  ~  5 0 ℃ ( 4 5 ℃， )
： - 2 0 ℃ ~  6 5 ℃

    ：1 0  ~  8 5 % R H ，

    1 0 0 0 m 以

    9 . 8 m / s 2 以 ，1 0  ~  6 0 H z ( )

 ◆ 2 0 - b i t /
 ◆ 1 7 - b i t
 ◆ 1 7 - b i t

I / O

8 ， ，2 4 V D C ，2 0 m A

4 ， ， 30 V D C ，30 m A

* 1 2 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 2 b i t

1 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 0 m A

* 2

- F ：
4 ( 3 L i n e  D r i ve r ，1 )

 ◆ L i n e  D r i ve r ： A 、B 、Z
 ◆ ： Z

U S B P C

E t h e r C A T - E C ：E t h e r C A T

C A N o p e n - C ：C A N o p e n

4  ( MO D E ,  U P ,  D O W N ,  S E T )  
5 L E D

( )

* 3

- E C ：
C o E ( C i A 4 0 2 ) ， P P ，P V ，T Q ，C S P ，C S V ，C S T H M ， ，

Q E t h e r C A T
- C ：

C i A 4 0 2 ， P P ，P V ，T Q H M ， ，
Q C A N o p e n

、 ／ 、 、 、 、 ／
、 、

( ) 、 ( ) 、S e r vo - R e a d y 、 、 、
、 、S e r vo - O N 、 、 、 、
、 、 、 、 、 ( 、 ) 、

、 、 、 、 、 、 、 、
、 ／ 、 、 、

* 4 - F / X

S T O * 4 - F / X

M3D V - 2 1 A 8 ■◆：0 . 8 kg                      M3D V - 2 6 A 0 ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 3A 0 ■◆：1 . 1 kg                      M3D V - 2 1 0 A ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 4 A 5 ■◆：1 . 6 kg                      M3D V - 2 1 3A ■◆：1 . 9 kg     

注：* 1 、* 2 、* 3、* 4 ， 1 6
       ■    ◆
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

     - I P - - E t h e r N e t / I P

M3D V - 2 1 A 8 ■◆

M3D V - 2 3A 0 ■◆

M3D V - 2 4 A 5 ■◆

M3D V - 2 6 A 0 ■◆

/ ，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z 

M3D V - 2 1 0 A ■◆

M3D V - 2 1 3A ■◆

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

，2 0 0  ~  2 4 0 V  ±1 0 % ，5 0 / 6 0 H z

：  1 5 0 0  V A C ，1  m i n ，( ：2 0  m A )  [ 2 2 0 V A C  系列 ]

    ：0  ~  5 0 ℃ ( 4 5 ℃， )
： - 2 0 ℃ ~  6 5 ℃

    ：1 0  ~  8 5 % R H ，

    1 0 0 0 m 以

    9 . 8 m / s 2 以 ，1 0  ~  6 0 H z ( )

 ◆ 2 0 - b i t /
 ◆ 1 7 - b i t
 ◆ 1 7 - b i t

I / O

8 ， ，2 4 V D C ，2 0 m A

4 ， ， 30 V D C ，30 m A

* 1 2 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 2 b i t

2 ，- 1 0  ~  + 1 0 V ， 1 0 m A

* 2

- F ：
4 ( 3 L i n e  D r i ve r ，1 )

 ◆ L i n e  D r i ve r ： A 、B 、Z
 ◆ ： Z

U S B P C

E t h e r n e t Mo d b u s/ T C P 、E t h e r N e t / I P

4  ( MO D E ,  U P ,  D O W N ,  S E T )  
5 L E D

( )

* 3 1 .  2 . 3. 4 .
5 . Q

、 ／ 、 、 、 、 ／
、 、

( ) 、 ( ) 、S e r vo - R e a d y 、 、 、
、 、S e r vo - O N 、 、 、 、
、 、 、 、 、 ( 、 ) 、

、 、 、 、 、 、 、 、
、 ／ 、 、 、

* 4 - F / X

S T O * 4 - F / X

M3D V - 2 1 A 8 ■◆：0 . 8 kg                      M3D V - 2 6 A 0 ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 3A 0 ■◆：1 . 1 kg                      M3D V - 2 1 0 A ■◆：1 . 9 kg     
M3D V - 2 4 A 5 ■◆：1 . 6 kg                      M3D V - 2 1 3A ■◆：1 . 9 kg     

注：* 1 、* 2 、* 3、* 4 ， 1 6
       ■    ◆
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3L - 042A ◇□ DV

w a t t s
r p m
r p m

1 0 0
30 0 0
6 0 0 0

N · m
N · m

0 . 32
1 . 2 8

A  ( r m s)
A  ( r m s)

1 . 2
5 . 9

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

1 6 . 8
0 . 2 6 7

-  

 ( )

-

K g · m 2

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg
kg

0 . 0 38 1 0 - 4

0 . 0 4 33 1 0 - 4

5 0
6 0

0 . 5 5
0 . 8

* ◇代表编码器类型
   □代表是否带制动器

  ( m m )
1 ) 2 )

9 . 2  
+
-
0 . 2 0
0 . 1 3

4 . 5
M3 8

2 -

4 0

4 6P . C . D  

3 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

8 
h6

 
0.

00
9

0 - 

2 . 7

1 2

± 12 5  

30
 h

7 
 -0 0.

02
1

6

L

62

9 . 2  
+
-
0 . 2 0
0 . 1 3

8 
h6

 
0.

00
9

0 - 

± 12 5  

2 . 7

30
 h

7 
 -0 0.

02
1

6

L

65

4 . 5
M3 8

2 -

4 0

4 6P . C . D  

3 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

1 2

无制动器机型 L

S M3L - 0 4 2 A N D V 9 1 . 5

S M3L - 0 4 2 A B N D V 1 0 0

制动器机型 L

S M3L - 0 4 2 A B D V 1 34 . 5

S M3L - 0 4 2 A B B D V 1 4 3

 

0

0.3

0.6

0.9

1.2

1.5

0 3,000 6,000

 (N
m

)

 (rpm)

SM3L-042 (100Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) - 1.2 Amps

       
 

                           4 0 m m
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3L - 061A ◇□ DV SM3L - 062A ◇□ DV

w a t t s
r p m
r p m

2 0 0
30 0 0
6 0 0 0

4 0 0
30 0 0
6 0 0 0

N · m
N · m

0 . 6 4
1 . 9

1 . 2 7
3. 8

A  ( r m s)
A  ( r m s)

1 . 5
5 . 4

2 . 8
1 0

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

2 6 . 5
0 . 4 2 7

2 8 . 3
0 . 4 5 4

-  

 ( )

-

K g · m 2

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg
kg

0 . 1 5 2 1 0 - 4

0 . 1 8 2 1 0 - 4

7 0
2 0 0
1 . 1
1 . 5

0 . 2 37 1 0 - 4

0 . 2 6 8 1 0 - 4

7 0
2 4 0
1 . 4
1 . 9

* ◇代表编码器类型
   □代表是否带制动器

  ( m m )
1 ) 2 )

1 6  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

5 . 5  M5 1 04 -

6 0

7 0P . C . D

5 
h9

 
 -0 0.

03
 -K

ey

o i l  s e a l

850.
02

5
0 - 0.

01
1

± 130  

3

50
 h

7 

14
 h

6 
 -0

8

L
2 2 . 5

1 6  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

5 . 5  M5
7 0P . C . D

4 - 1 0

5 
h9

  -0 0.
03

 -K
ey

6 0

o i l  s e a l

L± 1

 0.
02

5
0 - -0

.0
11

0

3

50
 h

7 

14
 h

6 
 

8

30  
85

2 2 . 5

无制动器机型 L

S M3L  -  0 6 1 A N D V 8 5 . 5

S M3L  -  0 6 2 A N D V 1 0 4

制动器机型 L

S M3L  -  0 6 1 A B D V 1 2 6

S M3L  -  0 6 2 A B D V 1 4 4 . 5

 

0
0.2

0.6

1

1.4

1.8

0 3,000 6,000

 (N
m

)

 (rpm)

- 1 . 5  Am p s

0
0.5

1.5

2.5

3.5

0 3,000 6,000

 (N
m

)

 (rpm)

SM3L-061 (200Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) - 2 . 8  Am p s

SM3L-062 (400Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

         
                           6 0 m m



31

驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3L - 083A ◇□ DV SM3L - 084A ◇□ DV

w a t t s
r p m
r p m

7 5 0
30 0 0
6 0 0 0

1 0 0 0
30 0 0
6 0 0 0

N · m
N · m

2 . 4
6 . 7

3. 2
9 . 6

A  ( r m s)
A  ( r m s)

4 . 5
1 4

5 . 6
1 9

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

33. 9
0 . 5 33

36 . 6 5
0 . 6 3

-  

 ( )

-

K g · m 2

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg
kg

0 . 8 2 9 1 0 - 4

0 . 9 6 1 1 0 - 4

9 0
2 7 0
2 . 6
3. 4

1 . 0 1 1 0 - 4

1 . 1 2 1 0 - 4

9 0
2 7 0
2 . 8
3. 6

* ◇代表编码器类型
   □代表是否带制动器

  ( m m )
1 ) 2 )

2 1 . 5  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

o i l  s e a l

0.
03

0 - 0.
01

3

3

± 14 0  

70
 h

7 

19
 h

6 
 -0

9 . 5

L

10
4.

5

4 -

8 0

9 0P . C . D
6 . 5  

M5 1 0

6 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

2 2 2 1 . 5  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

3
9 . 5

L

P . C . D 9 0
1 04 - M56 . 5  

8 0

6 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

o i l  s e a l

± 1

-
19

 h
6 

 0.
01

3
0

70
 h

7 
 -0 0.

03

4 0  

10
4.

5
2 2

无制动器机型 L

S M3L - 0 8 3A N D V 1 1 5

S M3L - 0 8 4 A N D V 1 2 9

制动器机型 L

S M3L - 0 8 3A B D V 1 5 7 . 5

S M3L - 0 8 4 A B D V 1 7 1 . 5

 

0
1.5

3
4 .5

6
7 .5

9
10.5

12

0 2,000 4 ,000 6,000

- 5.6 Amps
SM3L-084 (1000Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

0
1
2
3
4
5
6
7
8

0 2,000 4 ,000 6,000

 (N
m

)

(rpm)

- 4.5 Amps
SM3L-083 (750Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

 (N
m

)

 (rpm)

       
 

                           8 0 m m       
 

                           8 0 m m       
 

                           8 0 m m       
 

                           8 0 m m
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驱
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规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3M - 062A ◇ NDV SM3M - 062A ◇ BDV

w a t t s
r p m
r p m

4 0 0
30 0 0
6 0 0 0

4 0 0
30 0 0
6 0 0 0

N · m
N · m

1 . 2 7
3. 8

1 . 2 7
3. 8

A  ( r m s)
A  ( r m s)

2 . 8
1 0

2 . 8
1 0

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

2 8 . 3
0 . 4 5 4

2 8 . 3
0 . 4 5 4

 ( )

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg

0 . 6 39 1 0 - 4

7 0
2 4 0
1 . 6

0 . 6 7 1 0 - 4

7 0
2 4 0
2 . 1

* ◇代表编码器类型

  ( m m )
1 ) 2 )

1 6  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

o i l  s e a l

 0.
02

5
0 - 0.

01
1

0 -

± 130  

3

50
 h

7 

14
 h

6 
 

8

L

85

4 -
M5 1 0

5 . 5
P . C . D  7 0

6 0

5 
h9

  -0 0.
03

 -K
ey

2 2 . 5

   

1 6  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

1 0
4 - 5 . 5

M5

6 0

7 0P . C . D  

5 
h9

  -0 0.
03

 -K
ey

o i l  s e a l

± 1

-

30  

0.
02

5
0 

3

0.
01

1

50
 h

7 

14
 h

6 
 -0

8

L

85

2 2 . 5

无制动器机型 L

S M3M- 0 6 2 A N D V 1 1 5

制动器机型 L

S M3M- 0 6 2 A B D V 1 5 5 . 5

 

0
0.5

1.5

2.5

3.5

0 3,000 6,000

 (N
m

)

 (rpm)

- 2 . 8  Am p s
SM3M-062 (400Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

         
                           6 0 m m
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3M - 083A ◇ NDV SM3M - 083A ◇ BDV

w a t t s
r p m
r p m

7 5 0
30 0 0
6 0 0 0

7 5 0
30 0 0
6 0 0 0

N · m
N · m

2 . 4
6 . 7

2 . 4
6 . 7

A  ( r m s)
A  ( r m s)

4 . 5
1 4

4 . 5
1 4

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

33. 9
0 . 5 33

33. 9
0 . 5 33

 ( )

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg

1 . 32 1 0 - 4

9 0
2 7 0
2 . 8

1 . 4 5 1 0 - 4

9 0
2 7 0
3. 6

* ◇代表编码器类型

  ( m m )
1 ) 2 )

2 1 . 5  
+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

o i l  s e a l

0.
03

0 - 0.
01

3

3

± 14 0  

70
 h

7 

19
 h

6 
 -0

9 . 5

L

10
4.

5

4 -

8 0

9 0P . C . D
6 . 5  

M5 1 0

6 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

2 2
2 1 . 5  

+
-
0 . 30 0
0 . 1 1 8

3
9 . 5

L

P . C . D 9 0
1 04 - M56 . 5  

8 0

6 
h9

 
 -0 0.

03
-K

ey

o i l  s e a l

± 1

-
19

 h
6 

 0.
01

3
0

70
 h

7 
 -0 0.

03

4 0  

10
4.

5

2 2

无制动器机型 L

S M3M- 0 8 3A N D V 1 2 5 . 5

制动器机型 L

S M3M- 0 8 3A B D V 1 6 8 . 5

 

0
1
2
3
4
5
6
7
8

0 2,000 4 ,000 6,000

 (N
m

)

(rpm)

- 4.5 Amps
SM3M-083 (750Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

       
 

                           8 0 m m
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驱
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器
命
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规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3M - 132A ◇□ MV SM3M - 133A ◇□ MV SM3M - 134A ◇□ MV SM3M - 135A ◇□ MV

w a t t s
r p m
r p m

1 0 0 0
2 0 0 0
30 0 0

1 5 0 0
2 0 0 0
30 0 0

2 0 0 0
2 0 0 0
30 0 0

30 0 0
2 0 0 0
30 0 0

N · m
N · m

4 . 7 7
1 4 . 3

7 . 1 6
2 1 . 5

9 . 5 5
2 8 . 6

1 4 . 3
4 2 . 9

A  ( r m s)
A  ( r m s)

5 . 4
1 6 . 9

8 . 5
2 6

1 1
32 . 7

1 6 . 4
4 9

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

5 5 . 3
0 . 8 9 1

5 4 . 2
0 . 8 9 4

5 5 . 5
0 . 9 2

4 8
0 . 9 7 9

-  

 ( )

-  

K g · m 2

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg
kg

1 3 1 0 - 4

1 6 . 1 1 0 - 4

1 9 6
4 9 0
6 . 2
8 . 5

1 8 . 3 1 0 - 4

2 0 . 5 1 0 - 4

34 3
6 8 6
7 . 3
9 . 5

2 4 . 4 1 0 - 4

2 6 . 6 1 0 - 4

39 6
9 8 0
9 . 1
1 1 . 4

36 . 4 1 0 - 4

38 . 6 1 0 - 4

39 6
9 8 0
1 2 . 5
1 4 . 8

* ◇代表编码器类型
   □代表是否带制动器

   

  ( m m )

型号 L

无制动器

S M3M- 1 32 A A N MV 1 37

S M3M- 1 33A A N MV 1 5 1

S M3M- 1 34 A A N MV 1 6 8

S M3M- 1 35 A A N MV 2 0 3

带制动器

S M3M- 1 32 A A B MV 1 7 0

S M3M- 1 33A A B MV 1 8 4

S M3M- 1 34 A A B MV 2 0 1

S M3M- 1 35 A A B MV 2 38

 

3,000
0
3
6
9

12
15
18
21
24

0 1,000 2,000

 (N
m

)

(rpm)

- 8.5 Amps
SM3M-133 (1500Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

0
2
4
6
8

10
12
14
16

0 1,000 2,000 3,000

 (N
m

)

(rpm)

- 5.6 Amps
SM3M-132 (1000Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

0
4
8

12
16
20
24
28
32

0 1,000 2,000 3,000

 (N
m

)

(rpm)

- 11 Amps
SM3M-134 (2000Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

0
6

12
18
24
30
36
4 2
4 8

0 1,000 2,000 3,000

 (N
m

)

(rpm)

- 16.4 Amps
SM3M-135 (3000Watts)  
DC Bus: 320VDC (230VAC) 

         
                           1 30 m m

         
                           1 30 m m

0.
01

2
-0

.0
21

8

+ 0 . 1
01 8

8 4

(1
66

)

(3
6)

1 2
0 . 0 4

0 . 0 4 A
M5 1 0

 B - B

1 4 5

1 30L5 5 ± 1

6

0 . 0 2

B

B

A

A

0
- 0 . 2

0 -0
.0

35

0 -0
.0

13

4 - 9 . 2

4 5
°

11
0 

h7

22
 h

6
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驱
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驱
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一
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伺
服
电
机
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驱
动
器
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格

电
机
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产
品
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机
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号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

 

型号 * SM3H - 132A ◇□ MV SM3H - 133A ◇□ MV SM3H - 134A ◇□ MV

w a t t s
r p m
r p m

8 5 0
1 5 0 0
30 0 0

1 30 0
1 5 0 0
30 0 0

1 8 0 0
1 5 0 0
30 0 0

N · m
N · m

5 . 39
1 6 . 2

8 . 34
2 5

1 1 . 5
34 . 5

A  ( r m s)
A  ( r m s)

6
1 9

9 . 6
2 9 . 6

1 3
4 5

 5 %
系  5 %

V  ( r m s)  /  K  r p m
N · m  /  A  ( r m s)

5 5 . 3
0 . 8 9 1

5 4 . 2
0 . 8 9 4

5 1
0 . 8 4

-  

 ( )

-  

K g · m 2

K g · m 2

N  ( m a x. )
N  ( m a x. )
kg
kg

1 3 1 0 - 4

1 5 . 2 1 0 - 4

1 9 6
4 9 0
6 . 2
8 . 5

1 8 . 3 1 0 - 4

2 0 . 5 1 0 - 4

34 3
6 8 6
7 . 3
1 0

2 4 . 4 1 0 - 4

2 6 . 6 1 0 - 4

39 6
9 8 0
9 . 1
1 1 . 4

* ◇代表编码器类型
   □代表是否带制动器

  ( m m )

型号 L

无制动器

S M3H - 1 32 A A N MV 1 37

S M3H - 1 33A A N MV 1 5 1

S M3H - 1 34 A A N MV 1 6 8

带制动器

S M3H - 1 32 A A B MV 1 7 0

S M3H - 1 33A A B MV 1 8 4

S M3H - 1 34 A A B MV 2 0 1
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

                  
                           4 0 m m 6 0 m m 8 0 m m

* *

2 6 4 0 - 0 1 0 0 1 m

S M3L - 0 4 2 A 1 □ D V
S M3L - 0 6 1 A 1 □ D V
S M3L - 0 6 2 A 1 □ D V
S M3L - 0 8 3A 1 □ D V
S M3L - 0 8 4 A 1 □ D V
S M3M- 0 6 2 A 1 □ D V
S M3M- 0 8 3A 1 □ D V

S M3L - 0 4 2 A 3 □ D V
S M3L - 0 6 1 A 3 □ D V
S M3L - 0 6 2 A 3 □ D V
S M3L - 0 8 3A 3 □ D V
S M3L - 0 8 4 A 3 □ D V
S M3M- 0 6 2 A 3 □ D V
S M3M- 0 8 3A 3 □ D V

9

1

1 0

2 1

5
C

C

6
L

9

2 6 4 0 - 0 2 0 0 2 m
2 6 4 0 - 0 30 0 3m
2 6 4 0 - 0 4 0 0 4 m
2 6 4 0 - 0 5 0 0 5 m
2 6 4 0 - 0 8 0 0 8 m
2 6 4 0 - 1 0 0 0 1 0 m
2 6 4 0 - 1 5 0 0 1 5 m
2 6 4 0 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 0 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
2 6 4 0 - 0 2 0 0 - C 1 0 2 m
2 6 4 0 - 0 30 0 - C 1 0 3m
2 6 4 0 - 0 4 0 0 - C 1 0 4 m
2 6 4 0 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
2 6 4 0 - 0 8 0 0 - C 1 0 8 m
2 6 4 0 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
2 6 4 0 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
2 6 4 0 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

2 6 39 - 0 1 0 0 1 m

S M3L - 0 4 2 A A □ D V
S M3L - 0 6 1 A A □ D V
S M3L - 0 6 2 A A □ D V
S M3L - 0 8 3A A □ D V
S M3L - 0 8 4 A A □ D V
S M3M- 0 6 2 A A □ D V
S M3M- 0 8 3A A □ D V

9

1

1 0

2
1

5

6

C C

L

1 5 0 ± 5  

9

2 6 39 - 0 2 0 0 2 m
2 6 39 - 0 30 0 3m
2 6 39 - 0 4 0 0 4 m
2 6 39 - 0 5 0 0 5 m
2 6 39 - 0 8 0 0 8 m
2 6 39 - 1 0 0 0 1 0 m
2 6 39 - 1 5 0 0 1 5 m
2 6 39 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 39 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
2 6 39 - 0 2 0 0 - C 1 0 2 m
2 6 39 - 0 30 0 - C 1 0 3m
2 6 39 - 0 4 0 0 - C 1 0 4 m
2 6 39 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
2 6 39 - 0 8 0 0 - C 1 0 8 m
2 6 39 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
2 6 39 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
2 6 39 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

2 6 4 1 - 0 1 0 0 1 m

S M3L - 0 4 2 A B □ D V
S M3L - 0 6 1 A B □ D V
S M3L - 0 6 2 A B □ D V
S M3L - 0 8 3A B □ D V
S M3L - 0 8 4 A B □ D V
S M3M- 0 6 2 A B □ D V
S M3M- 0 8 3A B □ D V

9

1

1 0

2 1

5
C

C

6
L

9

2 6 4 1 - 0 2 0 0 2 m
2 6 4 1 - 0 30 0 3m
2 6 4 1 - 0 4 0 0 4 m
2 6 4 1 - 0 5 0 0 5 m
2 6 4 1 - 0 8 0 0 8 m
2 6 4 1 - 1 0 0 0 1 0 m
2 6 4 1 - 1 5 0 0 1 5 m
2 6 4 1 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 1 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
2 6 4 1 - 0 2 0 0 - C 1 0 2 m
2 6 4 1 - 0 30 0 - C 1 0 3m
2 6 4 1 - 0 4 0 0 - C 1 0 4 m
2 6 4 1 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
2 6 4 1 - 0 8 0 0 - C 1 0 8 m
2 6 4 1 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
2 6 4 1 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
2 6 4 1 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* □代表是否带制动器
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

       
          

                           4 0 m m 6 0 m m 8 0 m m

* *

1 6 4 5 - 0 1 0 0 1 m

S M3L - 0 4 2 A ◇□ D V

S M3L - 0 6 1 A ◇□ D V

S M3L - 0 6 2 A ◇□ D V

S M3L - 0 8 3A ◇□ D V

S M3L - 0 8 4 A ◇□ D V

S M3M- 0 6 2 A ◇□ D V

S M3M- 0 8 3A ◇□ D V

L1 0 0 ± 5  

1

4

1 6 4 5 - 0 2 0 0 2 m
1 6 4 5 - 0 30 0 3m
1 6 4 5 - 0 4 0 0 4 m
1 6 4 5 - 0 5 0 0 5 m
1 6 4 5 - 0 8 0 0 8 m
1 6 4 5 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 4 5 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 4 5 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 4 5 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 4 5 - 0 2 0 0 - C 1 0 2 m
1 6 4 5 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 4 5 - 0 4 0 0 - C 1 0 4 m
1 6 4 5 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 4 5 - 0 8 0 0 - C 1 0 8 m
1 6 4 5 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 4 5 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 4 5 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 4 6 - 0 1 0 0 1 m

S M3L - 0 4 2 A ◇ B D V

S M3L - 0 6 1 A ◇ B D V

S M3L - 0 6 2 A ◇ B D V

S M3L - 0 8 3A ◇ B D V

S M3L - 0 8 4 A ◇ B D V

S M3M- 0 6 2 A ◇ B D V

S M3M- 0 8 3A ◇ B D V

2

1

L1 0 0 ± 5  

1 6 4 6 - 0 2 0 0 2 m
1 6 4 6 - 0 30 0 3m
1 6 4 6 - 0 4 0 0 4 m
1 6 4 6 - 0 5 0 0 5 m
1 6 4 6 - 0 8 0 0 8 m
1 6 4 6 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 4 6 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 4 6 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 4 6 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 4 6 - 0 2 0 0 - C 1 0 2 m
1 6 4 6 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 4 6 - 0 4 0 0 - C 1 0 4 m
1 6 4 6 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 4 6 - 0 8 0 0 - C 1 0 8 m
1 6 4 6 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 4 6 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 4 6 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* □代表是否带制动器
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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驱
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驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
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规
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驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

       
           ( )

                           1 30 m m

* *

2 6 4 3- 0 1 0 0 1 m

系

S M3M- 1 32 A 3 □ MV
S M3M- 1 33A 3 □ MV
S M3M- 1 34 A 3 □ MV
S M3M- 1 35 A 3 □ MV
S M3H - 1 32 A 3 □ MV
S M3H - 1 33A 3 □ MV
S M3H - 1 34 A 3 □ MV

S M3M- 1 32 A A □ MV
S M3M- 1 33A A □ MV
S M3M- 1 34 A A □ MV
S M3M- 1 35 A A □ MV
S M3H - 1 32 A A □ MV
S M3H - 1 33A A □ MV
S M3H - 1 34 A A □ MV

1 2
L

9 1 0
C  

C

2 6 4 3- 0 30 0 3m

2 6 4 3- 0 5 0 0 5 m

2 6 4 3- 1 0 0 0 1 0 m

2 6 4 3- 1 5 0 0 1 5 m

2 6 4 3- 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 3- 0 1 0 0 - C 1 0 1 m

系

2 6 4 3- 0 30 0 - C 1 0 3m

2 6 4 3- 0 5 0 0 - C 1 0 5 m

2 6 4 3- 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m

2 6 4 3- 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m

2 6 4 3- 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

2 6 4 2 - 0 1 0 0 1 m

系

S M3M- 1 32 A A □ MV
S M3M- 1 33A A □ MV
S M3M- 1 34 A A □ MV
S M3M- 1 35 A A □ MV
S M3H - 1 32 A A □ MV
S M3H - 1 33A A □ MV
S M3H - 1 34 A A □ MV

1 2

9 1 0
C  C

1 5 0 ± 5

L

2 6 4 2 - 0 30 0 3m

2 6 4 2 - 0 5 0 0 5 m

2 6 4 2 - 1 0 0 0 1 0 m

2 6 4 2 - 1 5 0 0 1 5 m

2 6 4 2 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 2 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m

系

2 6 4 2 - 0 30 0 - C 1 0 3m

2 6 4 2 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m

2 6 4 2 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m

2 6 4 2 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m

2 6 4 2 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* □代表是否带制动器
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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伺
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电
机
命
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驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
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特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

                   ( )
                           1 30 m m

* *

2 6 4 5 - 0 1 0 0 1 m

系

S M3M- 1 32 A 3 □ MV
S M3M- 1 33A 3 □ MV
S M3M- 1 34 A 3 □ MV
S M3M- 1 35 A 3 □ MV
S M3H - 1 32 A 3 □ MV
S M3H - 1 33A 3 □ MV
S M3H - 1 34 A 3 □ MV

S M3M- 1 32 A A □ MV
S M3M- 1 33A A □ MV
S M3M- 1 34 A A □ MV
S M3M- 1 35 A A □ MV
S M3H - 1 32 A A □ MV
S M3H - 1 33A A □ MV
S M3H - 1 34 A A □ MV

1 2

9 1 0
C  C

L

2 6 4 5 - 0 30 0 3m

2 6 4 5 - 0 5 0 0 5 m

2 6 4 5 - 1 0 0 0 1 0 m

2 6 4 5 - 1 5 0 0 1 5 m

2 6 4 5 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 5 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m

系

2 6 4 5 - 0 30 0 - C 1 0 3m

2 6 4 5 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m

2 6 4 5 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m

2 6 4 5 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m

2 6 4 5 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

2 6 4 4 - 0 1 0 0 1 m

系

S M3M- 1 32 A A □ MV
S M3M- 1 33A A □ MV
S M3M- 1 34 A A □ MV
S M3M- 1 35 A A □ MV
S M3H - 1 32 A A □ MV
S M3H - 1 33A A □ MV
S M3H - 1 34 A A □ MV

1 2

9 1 0
C  C

1 5 0 ± 5

L

2 6 4 4 - 0 30 0 3m

2 6 4 4 - 0 5 0 0 5 m

2 6 4 4 - 1 0 0 0 1 0 m

2 6 4 4 - 1 5 0 0 1 5 m

2 6 4 4 - 2 0 0 0 2 0 m

2 6 4 4 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m

系

2 6 4 4 - 0 30 0 - C 1 0 3m

2 6 4 4 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m

2 6 4 4 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m

2 6 4 4 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m

2 6 4 4 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* □代表是否带制动器
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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驱
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命
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规
则

驱
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器
一
览

伺
服
电
机
命
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规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

                   ( )
                           1 30 m m   0 . 8 5 / 1 . 0 kW

* *

1 6 5 7 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 32 A ◇ N MV

S M3H - 1 32 A ◇ N MV

1 0 0 ± 5 
1 0 ± 3

L

1 6 5 7 - 0 30 0 3m
1 6 5 7 - 0 5 0 0 5 m
1 6 5 7 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 5 7 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 5 7 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 5 7 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 5 7 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 5 7 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 5 7 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 5 7 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 5 7 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 5 9 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 32 A ◇ B MV

S M3H - 1 32 A ◇ B MV

1 0 0 ± 5
± 31 0  

L

1 6 5 9 - 0 30 0 3m
1 6 5 9 - 0 5 0 0 5 m
1 6 5 9 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 5 9 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 5 9 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 5 9 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 5 9 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 5 9 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 5 9 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 5 9 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 5 9 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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驱
动
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命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

                   ( )
                           1 30 m m   0 . 8 5 / 1 . 0 kW

* *

1 6 5 8 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 32 A ◇ N MV

S M3H - 1 32 A ◇ N MV

1 0 0 ± 5 
1 0 ± 3

L

1 6 5 8 - 0 30 0 3m
1 6 5 8 - 0 5 0 0 5 m
1 6 5 8 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 5 8 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 5 8 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 5 8 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 5 8 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 5 8 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 5 8 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 5 8 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 5 8 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 6 0 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 32 A ◇ B MV

S M3H - 1 32 A ◇ B MV

1 0 0 ± 5
1 0 ± 3

L

1 6 6 0 - 0 30 0 3m
1 6 6 0 - 0 5 0 0 5 m
1 6 6 0 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 6 0 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 6 0 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 6 0 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 6 0 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 6 0 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 6 0 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 6 0 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 6 0 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。
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伺
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电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
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点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

* *

1 6 5 5 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 33A ◇ N MV

S M3H - 1 33A ◇ N MV

1 0 0 ± 5 
1 0 ± 3

L

1 6 5 5 - 0 30 0 3m
1 6 5 5 - 0 5 0 0 5 m
1 6 5 5 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 5 5 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 5 5 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 5 5 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 5 5 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 5 5 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 5 5 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 5 5 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 5 5 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 6 1 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 33A ◇ B MV

S M3H - 1 33A ◇ B MV

1 0 0 ± 5
± 31 0  

L

1 6 6 1 - 0 30 0 3m
1 6 6 1 - 0 5 0 0 5 m
1 6 6 1 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 6 1 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 6 1 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 6 1 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 6 1 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 6 1 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 6 1 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 6 1 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 6 1 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。

                   ( )
                           1 30 m m   1 . 3/ 1 . 5 kW
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动
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伺
服
电
机
命
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驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
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号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

* *

1 6 5 6 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 33A ◇ N MV

S M3H - 1 33A ◇ N MV

1 0 0 ± 5 
1 0 ± 3

L

1 6 5 6 - 0 30 0 3m
1 6 5 6 - 0 5 0 0 5 m
1 6 5 6 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 5 6 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 5 6 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 5 6 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 5 6 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 5 6 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 5 6 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 5 6 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 5 6 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 6 2 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 33A ◇ B MV

S M3H - 1 33A ◇ B MV

1 0 0 ± 5
1 0 ± 3

L

1 6 6 2 - 0 30 0 3m
1 6 6 2 - 0 5 0 0 5 m
1 6 6 2 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 6 2 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 6 2 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 6 2 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 6 2 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 6 2 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 6 2 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 6 2 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 6 2 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。

                   ( )
                           1 30 m m   1 . 3/ 1 . 5 kW
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动
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驱
动
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伺
服
电
机
命
名
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驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

* *

1 6 4 7 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 34 A ◇ N MV

S M3H - 1 34 A ◇ N MV

1 0 0 ± 5 
1 0 ± 3

L

1 6 4 7 - 0 30 0 3m
1 6 4 7 - 0 5 0 0 5 m
1 6 4 7 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 4 7 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 4 7 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 4 7 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 4 7 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 4 7 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 4 7 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 4 7 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 4 7 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

1 6 4 9 - 0 1 0 0 1 m

S M3M- 1 34 A ◇ B MV

S M3H - 1 34 A ◇ B MV

1 0 0 ± 5
± 31 0  

L

1 6 4 9 - 0 30 0 3m
1 6 4 9 - 0 5 0 0 5 m
1 6 4 9 - 1 0 0 0 1 0 m
1 6 4 9 - 1 5 0 0 1 5 m
1 6 4 9 - 2 0 0 0 2 0 m

1 6 4 9 - 0 1 0 0 - C 1 0 1 m
1 6 4 9 - 0 30 0 - C 1 0 3m
1 6 4 9 - 0 5 0 0 - C 1 0 5 m
1 6 4 9 - 1 0 0 0 - C 1 0 1 0 m
1 6 4 9 - 1 5 0 0 - C 1 0 1 5 m
1 6 4 9 - 2 0 0 0 - C 1 0 2 0 m

* ◇代表编码器类型
* 耐折弯线 -C10 1000万次。

折弯测试条件：折弯半径 50mm，频率 40次 /分钟，行程 1000mm。

                   ( )
                           1 30 m m   1 . 8 / 2 . 0 kW
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驱
动
器
命
名
规
则

驱
动
器
一
览

伺
服
电
机
命
名
规
则

驱
动
器
规
格

电
机
规
格

配

件

产
品
特
点

电
机
型
号
对
照
表

伺
服
驱
动
器

U S B

2 6 2 0 - 1 5 0 1 . 5 m U S B ，
P C

1 5 0 0 ± 2 0 m m

C N 6 / C N 7
( L )

2 0 1 2 - 0 30 0 . 3m
，

L
8 1 8 12 0 1 2 - 30 0 3m

2 0 1 3- 0 30 0 . 3m
，

2 0 1 3- 30 0 3m
I O ，

( L )
1 6 4 4 - 1 0 0 1 m

C N 2 ，5 0 p i n
I O

L
2 5 ± 5

1 6 4 4 - 2 0 0 2 m

1 6 4 4 - 30 0 3m

M2 - 5 0 P - C N 2 ，5 0 p i n I O

MS O P - C N 2 2 6 P - C N 2 ，2 6 p i n I O

，
( L )

1 6 4 3- 30 0 3m

C N 4 ，
L

5 4
30 ± 3

6 ± 3

18
1 6 4 3- 5 0 0 5 m

1 6 4 3- 30 0 - C 0 5 3m
1 6 4 3- 5 0 0 - C 0 5 5 m

MS O P - C N 4 0 8 P - C N 4 ，

( )

MS O P - C N 31 0 P - C N 3，

E MI

MS O P - E MI 0 2 0 2 5 0 V A C ，2 0 A E MI -
系

MS O P - B A 0 1 -
MS O P - B A K I T 0 1

R E G 1 0 0 W 1 2 0 R 1 0 0 W ，1 2 0 Ω
-R E G 2 0 0 W 1 2 0 R 2 0 0 W ，1 2 0 Ω

R E G 30 0 W 1 2 0 R 30 0 W ，1 2 0 Ω
( 1 . 0 / 1 . 5 / 2 . 0  kW  )

D B R 8 5 W 3R 5 8 5 W ,  3. 5 Ω -

M2  D r i v e  C o n n e c t o r  K i t - P 1 ，P 2 ，JS T  -
S T O

S T O  C o n n e ct o r  K i t - - -
( )

MS O P - MT K I T A 8 0 m m 以 ( )

-
MS O P - MT K I T D 8 0 m m 以 ( )
MS O P - MT K I T B 1 0 0 m m 以 ( )
MS O P - MT K I T C 1 0 0 m m 以 ( )

  
     

          


